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Основной принцип:  Все  системы отсчета (СО) связаны с физическими объектами. 

Следствия:

1) Все системы отсчета 𝑺′ движутся ускоренно.

2) Всякое движение есть вращение (Декарт), а силы инерции фундаментальны.
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,

𝑥, 𝑦, 𝑧, 𝑐𝑡,5) Многообразие  10ти координатное

Поступательное 
ускорение в СТО
как вращение

3) Материальная точка заменяется  понятием ориентируемая материальная точка.

.

6) Поле  инерции - третье фундаментальное поле, данное нам в ощущениях.

4) Вращение материи порождает кручение пространства  (Картан).

7) Квантовая механика описывает динамику поля инерции в квазиинерциальной  СО.
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Впервые в науке эти уравнения (в спинорном виде) появились в 
1962 г.  как метод для решения уравнений Эйнштейна (Р. Пенроуз Э. 
Ньюмен) 

Уравнения Физического Вакуума обобщают 
классическую  механику и описывают динамику 
полей инерции (1979)

Основные следствия:

• Пространство А𝟒 𝟔 10ти мерно ( 𝑥, 𝑦, 𝑧, 𝑐𝑡, 𝜑1, 𝜑2, 𝜑3, 𝜃1, 𝜃2, 𝜃3 ).

• Обладает кривизной Римана и кручением −𝜴..𝒊
𝒋𝒌 , связанным с

вращением материи 𝛺𝑖
𝑗 = 𝑇𝑖𝑗𝑘

𝑑𝑥𝑘

𝑑𝑠
(гипотеза Картана).

• Любое движение материи есть вращение (механика Декарта).

• Уравнения (А), (В) описывают динамику поля инерции 𝑻𝒊𝒋𝒌 , поле

гравитации и электромагнитное поле.

Шипов Г.И.
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Международная комиссия при журнале GRG
отметила статью 
Шипов Г.И. // Общерелятивистские нелинейные 
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Энергия движущегося поступательно и вращающегося шара 
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Эффективная масса зависит  не только от скорости 𝑣 , но и от частоты 𝜔
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Шар только вращается 
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В пределе 𝑟 → 0 получаем ориентируемую материальную точку  и формулу Планка

Вывод: квантовая теория имеет 
вращательную природу !E ω = ෍

𝑛=1

∞
1

2
ℏ 𝜔 𝑛 → ∞

Энергия  вакуумных флуктуаций бесконечна

𝑚 𝛺𝑖
𝑗 = න𝜌 −𝑔𝑑𝑉 = න

2𝑔𝑗𝑚

𝜈𝑐2
∇ሾ𝑖𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑖 + 𝑇𝑠ሾ𝑖
𝑖 𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑠 −𝑔𝑑𝑉 ,

Общая формула зависимости массы от угловой скорости

𝛺𝑖
𝑗 = 𝑇𝑖𝑗𝑘

𝑑𝑥𝑘

𝑑𝑠

Квантовая теория 

𝑟 →

Угловая скорость



1. Учебники  (95%): В классической механике Ньютона                                                         
движение под действием внутренних сил не возможно.

2. Учебники  (5%): В классической механике пластичное тело                               
может двигаться   под действием внутренних сил.
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Геловани В.А., Смольяков Э.Р.// Гипотеза о влиянии высших производных на движение центра масс. ДАН, 2000, т. 
375, № 2, с. 159-162.
Смольяков Э.Р.// Нелинейные законы  движения и обоснование законов движения инерцоидов. ДАН  РФ, 2003, т. 
393, № 6, с. 770-775.

«В законах количеств движения и кинетических моментов внутренние силы не фигурировали, ибо их главный 

вектор и главный векторный момент относительно любого центра равны нулю; но алгебраическая сумма работ 
внутренних сил в общем случае материальной системы не равна нулю, как показано в п. 5° § 2, она равна нулю 
в частном случае абсолютно твёрдого тела, но уже для упругого тела не равна нулю ».

𝐴𝑎𝜔
𝛼 = ∇𝑏𝜔

𝑏

Ускорение ЦМ зависит от изменения частоты 𝝎𝒃



1973—1983

𝑚 = 𝑚0 1 −
ሶ𝜔 Ԧ𝑟′

𝑔
<𝑚0

Эффективная масса  

𝑃1 = 𝑚𝑔 ≠ 𝑃

𝐸 𝜔 = 𝑚 𝜔 𝑐2

Обобщение формулы  𝐸 = 𝑚𝑐2

𝑚 𝛺𝑖
𝑗 = න𝜌 −𝑔𝑑𝑉 = න

2𝑔𝑗𝑚

𝜈𝑐2
∇ሾ𝑖𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑖 + 𝑇𝑠ሾ𝑖
𝑖 𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑠 −𝑔𝑑𝑉 , 𝛺𝑖
𝑗 = 𝑇𝑖𝑗𝑘

𝑑𝑥𝑘

𝑑𝑠

Антигравитационный
эффект

𝐴𝑎𝜔
𝛼 = ∇𝑏𝜔

𝑏



Нет прецессии 710 г Прецессия 708 г Нет прецессии Прецессия

𝑚 𝛺𝑖
𝑗 = න𝜌 −𝑔𝑑𝑉 = න

2𝑔𝑗𝑚

𝜈𝑐2
∇ሾ𝑖𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑖 + 𝑇𝑠ሾ𝑖
𝑖 𝑇 ሿ𝑗 𝑚

𝑠 −𝑔𝑑𝑉 ,

𝑚0

𝑑2 Ԧ𝑥

𝑑𝑡2
= 𝑚0 Ԧ𝑔 − 𝑚0 𝜔 𝜔Ԧ𝑟′ +Φ

𝑚 = 𝑚0(1 − 𝛺2
П 𝑙 sin

2𝜃/𝑔 cos𝜃)

𝜔 = 𝜔Г + 𝛺П



Малые массы
m, вращающиеся
вокруг оси  о1

Мотор-тормоз

m

m В.Н. Толчин

Изменение 
угловой 
скорости

График движения центра масс 1983 г.

Телеметрия 2000 г.

𝐴𝑎 =
𝜔𝑎

𝜔2
∇𝑏𝜔

𝑏

Новый закон сохранения

Ученые Физфака и Мехмата  МГУ, Физтеха



𝒅

𝒅𝒕
𝒎 𝝎 𝒗 = 𝒎 𝝎

𝒅

𝒅𝒕
𝒗 + 𝒗

𝒅

𝒅𝒕
𝒎 𝝎 =0

𝑑

𝑑𝑡
𝑃 =

𝑑

𝑑𝑡
𝑚 𝜔 𝑣 =0

Закон сохранения импульса

Уравнение «реактивного» движения без отбрасывания массы 

Центр масс механической системы может 
двигаться под действием  внутренних сил 
инерции!

Инерцоид Толчина нарушает 3й закон механики Ньютона  (1969)



Частота вращения
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Эксперимент, сделанный по рекомендации 
французского физика   - Жаном Пьер Вижье (2000г.)

Если получиться, то надо переписывать учебники 
по классической механике.

Жан Пьер 
Вижье
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V 𝒄𝒈
𝟐 +

𝑽𝟐

Частота
вращения

Скорость 
корпуса 
и ЦМ             

Кине-
тическая
энергия

330- 0 ускорение

150-18 0 замедление

330- 0  замедление

150-18 0  ускорение



2 гироскопа Сервомоторы Процессоры
Датчики
положенияБатарея

НЛО, снятое с вертолета на 
Камчатке 2021  апрель



Первая проблема 
Эйнштейна
Шипов (1972)



• Теория Физического Вакуума  потенциально обеспечивает 
устойчивое лидерство России в духовном развитии  на 
основе прорыва в области интеллекта.

• Уравнения новой неголономной механики содержат 
поле инерции,  при этом новая квантовая механика, 
следующая из уравнений поля инерции, описывает 
простейшую динамику поля инерции, в которой  
волновая функция  𝝍 определяется через поле 
инерции.




